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	№№

п/п
	Наименование циклов, модулей, дисциплин, практик, НИР
	Общая

трудоемкость
	Распределение по семестрам, виды и формы промежуточной аттестации

	
	
	В 

зач. ед.
	В 

часах общ./ ауд.
	1
	2
	3
	4
	Виды уч. работы 
	Формы промеж.ат.

	М.1
	Общенаучный цикл
	20
	720/332
	
	
	
	
	
	

	
	Базовая часть
	9
	324/136
	
	
	
	
	
	

	1
	Методы и теория оптимизации
	3
	108/50
	X
	
	
	
	Л,С
	Э

	2
	Теория эксперимента в исследованиях систем
	3
	108/50
	
	
	Х
	
	Л,С
	Э

	3
	Статистическая динамика автоматических систем
	3
	108/36
	
	
	Х
	
	Л,С
	З

	
	Вариативная часть, в том числе дисциплины по выбору студента 
	11
	396/196
	
	
	
	
	
	

	1
	История и философия науки
	4
	144/56
	
	
	Х
	
	Л,С
	З

	2
	Иностранный язык
	4
	144/56
	
	
	Х
	
	Л, ПЗ
	З

	
	Дисциплины по выбору студента
	   3
	
	X
	
	X
	
	
	

	3
	Методология научных исследований
	2
	72/30
	
	
	
	
	Л,С
	Э

	4
	Экономика научно-исследовательских и опытно-конструкторских работ
	3
	108/54
	
	
	
	
	Л,С
	З

	М.2.
	Профессиональный цикл
	40
	1440/652
	
	
	
	
	
	

	
	Базовая часть
	12
	432/224
	
	
	
	
	
	

	1
	Методы искусственного интеллекта в мехатронике и робототехнике
	4
	144/56
	
	
	Х
	
	Л,С
	Э

	2
	Информационные системы мехатроники и робототехники
	4
	144/56
	Х
	
	
	
	Л, ПЗ
	З

	3
	Системы автоматизированного проектирования и производства
	4
	144/56
	Х
	
	
	
	Л,С
	Э

	
	Вариативная часть, в том числе дисциплины по выбору студента
	28
	1008/428
	
	
	
	
	
	

	1
	Моделирование роботов и робототехнических систем
	5
	180/82
	Х
	
	
	
	Л, ПЗ
	Э

	2
	Динамика и управление роботов
	5
	180/82
	Х
	
	
	
	Л,С
	Э

	3
	Надежность, контроль и диагностика робототехнических систем
	4
	144/56
	
	Х
	
	
	Л, ПЗ
	Э

	4
	Элементы электромашинной автоматики
	3
	108/48
	
	Х
	
	
	Л,С
	Э

	5
	Колебательные процессы в передаточных механизмах
	3
	108/48
	
	Х
	
	
	Л,С
	З

	
	Дисциплины по выбору студента
	8
	
	X
	X
	X
	
	Л,С
	З

	6
	Компьютерное моделирование и проектирование зубчатых передач
	3
	108/36
	
	
	
	
	Л,С
	З

	7
	Пожаровзрывоопасность производств
	3
	108/46
	
	
	
	
	Л, ПЗ
	З

	8
	Конструкционная прочность и ее физические основы
	2
	72/30
	
	
	
	
	Л,С
	З

	9
	Практикум по теории механизмов и машин
	2
	72/30
	
	
	
	
	ПЗ
	З

	10
	Прикладная газовая динамика
	4
	144/56
	
	
	
	
	Л,С
	Э

	М.3.
	Практики и научно-исследовательская работа
	45
	30 недель
	
	
	
	
	
	

	1
	Производственная практика
	30
	20 недель
	
	X
	X
	
	
	

	2
	Научно-исследовательская работа
	15
	10 недель
	
	
	
	X
	
	

	М.4
	Итоговая государственная аттестация
	15
	10 недель
	
	
	
	X
	
	

	
	Общая трудоемкость основной образовательной программы
	120
	4320
	30
	30
	30
	30
	
	


Условные обозначения: Л – лекции, С – семинары, ПЗ – практические занятия.
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